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1、 填空题（总分15分，每空0.5分）
1. 工业机器人的主要组成部分：            、          、          。
2. 按照驱动方式分类，机器人可以分为       、       、      、      四种基本类型。
3. 工业机器人的应用主要有搬运、      、      、      、      、      等。
4. 机器人示教器有            、            、           三种模式。
5. 机器人的坐标系主要包括              、             、              、
              、              五种坐标系。
6.         是描述物体运动所需要建立的独立坐标系数。
7. 工业机器人的工作精度包括             和              。
8. 编辑程序前应当将机器人示教器模式开关选择在               。   
9. 机器人的动作类型有四种：         、         、         、         。
10. 机器人的显著特点有：拟人化、         、          、智能性。
2、 简答题（5分）
1. 简述如何创建机器人运行程序。
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注：实训成绩为百分制，其构成为：考勤及实训态度40%，实际操作环节40%，实训项目基础理论20%。
